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1.0 WSTEP

1.1 PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ
Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét elektrycznych konserwacyjno-eksploatacyjnych i remontowych.

1.2 ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ
Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i umowny przy zlecaniu
i wykonywaniu robot konserwacyjno-eksploatacyjnych i remontowych elektrycznych
wymienionych w punkcie méwiacym o zakresie robét objetych Specyfikacja Techniczng.

1.3 DANE INFORMACYJNE
Zakresy robét podawane beda w przedmiarze robdt. Wykonanie robdt konserwacyjno-
cksploatacyjnych i remontowych elektrycznych wyniktych ze wzgledu na zuzycie po latach
eksploatacji budynkow gminnych.

1.4 ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Specyfikacja techniczna dotyczy wykonania robot konserwacyjno-eksploatacyjnych
i remontowych elektrycznych: (instalacje elektryczne w budynkach i na zewnatrz budynkow:
awarie, naprawy, remonty biezace, glowne, modernizacje).

1.5 OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA ROBOT KONSERWACYJNO-EKSPLOATACYJNYCH
I REMONTOWYCH ELEKTRYCZNYCH

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za jakosé
zastosowanych materiatow i wykonywanych robdt. Podczas realizacji robét wykonawca bedzie
przestrzega¢ przepisow  dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy, bezpieczenstwa
przeciwpozarowego. Roboty winien wykona¢ zgodnie z obowigzujacymi aktualnie Normami
Budowlanymi oraz Prawem Budowlanym.

Wykonawca zapewni i begdzie utrzymywal wszelkie urzgdzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzgt i odpowiednig odziez ochronng dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowy.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez
odpowiednie przepisy.

Materialy latwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem do 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie ewentualne straty spowodowane pozarem
wywolanym jako rezultat realizacji robdt albo przez personel wykonawcy.

Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Wykonaweca jest w pelni odpowiedzialny za jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robét zgodnie z ustaleniami z inspektorem
nadzoru i Specyfikacjg Techniczng wykonania rob6t oraz winien przedlozy¢ inwestorowi normy
1 aprobaty techniczne na zuzyte (wbudowane) materialy.



2.0 DANE DOTYCZACE PLACU BUDOWY/ROBOT REMONTOWYCH

Zabezpieczenie urzgdzen na stanowisku pracy oraz ich eksploatacja lezy w gestii i obcigza
w pelni wykonawce.

Wykonawca we wlasnym zakresie zapewnia i organizuje pobor energii elektrycznej i wody.
Jezeli istnieje taka mozliwo$¢ wykonawca instaluje liczniki zuzycia wody i energii elektrycznej
w celu ustalenia ilosci i kosztow ich zuzycia w okresie wykonywania robot. Wszelkie z tym
zwigzane koszty ponosi wykonawca.

Wykonawca ma obowigzek zabezpieczy¢ miejsce pracy w taki sposéb, aby unikna¢ zniszczenia
mienia lokatora. Za szkody powstate w trakcie wykonywania prac odpowiedzialnos¢ ponosi
wykonawca.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za prawidlowe wykonanie robdt, zgodnie ze sztuka
budowlang oraz warunkami p-poz. i BHP.

3.0 MATERIALY

3.1 SZCZEGOLOWE WYMAGANIA ODNOSNIE RODZAJU I JAKOSCI MAerRIALg’)W,
RODZAJE I ZAKRES WYMAGANYCH PRZEZ ZLECENIODAWCE BADAN JAKOSCI
MATERIALOW

Wszystkie wbudowane i uzywane materialy powinny spelnia¢ warunki okreSlone w aktualnie
obowigzujgcych polskich normach PN: BN: ZN, posiada¢ certyfikaty bezpieczefnstwa oraz
Swiadectwo Panstwowego Zakladu Higieny a takze posiada¢ atesty producenta.

Zadne materialy ani elementy budowlane nie bedg dostarczone przez Zamawiajacego na plac
budowy. Wszystkie materiaty i elementy dostarcza Wykonawca we wlasnym zakresie.

4.0 SPRZET
Nalezy stosowaé sprzet, urzgdzenia i maszyny majgce zastosowanie do danego rodzaju robot.
Sprzet powinien by¢ sprawny i utrzymany w dobrym stanie technicznym oraz nie powinien
powodowaé niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot oraz srodowisko. Sprzet
uzywany do rob6t powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy.

5.0 TRANSPORT
5.1 WYWOZ GRUZU I ODPADOW BUDOWLANYCH
Transport gruzu oraz odpadéw budowlanych samochodami skrzyniowymi do 5 ton rozliczany
jest wedtug kosztorysu powykonawczego na odleglosé do 10 kilometrow.

5.2 TRANSPORT MATERIALOW I SPRZETU NA PLAC BUDOWY

Materialy, urzadzenia i sprzet mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu
z zachowaniem wszelkich srodkow ostroznosci przy zatadunku i roztadunku.

6.0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca odpowiedzialny jest za jako$s¢ wykonanych robot. Roboty winien wykonywac
zgodnie z przepisami 1 aktualnie obowigzujacymi normami.

Wszystkie materialy wykorzystane (wbudowane) w trakcie wykonywania prac muszg by¢
zgodne z wymaganiami okreSlonymi w Specyfikacji Technicznej oraz zgodne, co do ilosci
i rodzaju z przedmiarem robot.

Kierownik Dziatu Technicznego / Inspektor Nadzoru moze okresowo (w dowolnym czasie)
kontrolowa¢ dostarczone na budowe materiaty oraz jako$¢ wykonywania prac.



Materialy uznane przez Kierownika Dziatu Technicznego / Inspektora Nadzoru za niewlasciwe
i niezgodne z Normami i Specyfikacja Techniczng muszg by¢ usuniete z placu budowy i nie
mogg by¢ absolutnie wykorzystane do wykonania robét.

7.0 OBMIAR ROBOT

Obmiar robot ma za zadanie okre$li¢ zakres wykonanych robot wedlug stanu na dzien jego
przeprowadzenia. Roboty mozna uzna¢ za wykonane pod warunkiem, ze wykonano je zgodnie
z wymaganiami zawartymi w Specyfikacji Technicznej i wezesniejszymi ustaleniami z Inspektorem
Nadzoru.

Obmiar rob6t sporzadza wykonawca po pisemnym lub ustnym powiadomieniu Inspektora
Nadzoru o terminie jego dokonania (nie pézniej niz 4 dni przed jego sporzadzeniem).

Obmiar robét (faktyczna ilos¢ wykonanych robot oraz rzeczywista iloé¢ wbudowanego
materialu) musi by¢ zatwierdzony przez Kierownika Dziatu Technicznego / Inspektora Nadzoru.

8.0 ODBIOR ROBOT

Gotowos¢ odbioru robét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu, odbioru koncowego robét po
ich zakonczeniu stwierdza Kierownik Dziatu technicznego / Inspektor Nadzoru.

Odbiory nastepujg w dwoch etapach :

* odbiory czgsciowe — podlegaja im te czgsei robdt, do ktérych pdzniejszy dostep jest

niemozliwy lub utrudniony.

® odbidr koncowy — przeprowadzany jest po catkowitym zakonczeniu robot.

Protokot odbioru powinien zawiera¢ :
date odbioru robot;
adres gdzie wykonane zostaly roboty;
pelng nazwe i adres Wykonawcy robot;
opis na jakiej podstawie wykonawca przystapit do prac;
zakres wykonanych prac remontowych;
sklad komisji odbiorczej;
wykaz ewentualnych wad i usterek oraz termin ich usuniecia;
okres gwarancyjny udzielony przez Wykonawce na wykonane roboty.

9.0 PODSTAWY PLATNOSCI
Zasady platnosci $cisle okresla zawarta oddzielna Umowa.
Dla robot konserwacyjno-eksploatacyjnych i remontowych elektrycznych podstawa do
rozliczenia prac bedzie wypeliony uzgodniony przez strony druk karty zgloszenia oraz
w innych przypadkach sprawdzony kosztorys powykonawczy zatwierdzony przez Inspektora
Nadzoru. ‘
Podstawami do ustalania naktadéw rzeczowych beda aktualnie obowigzujagce KNR (Katalogi
Naktadow Rzeczowych) oraz kalkulacje indywidualne.
Kosztorysy musza sktadaé si¢ z :
- strony tytutowej;
- przedmiaru lub obmiaru robét;
- kosztorysu szczegotowego.






